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|1о конкурса за заемане на академична длъ)кност .,доцент'' по
професионалното направление 5.2. Блектротехника, електроника и
автоматика (Автоматизация на производството), обявен от
!,имикотехнологичния и металургичен университет, €офия в !Б брой 70
от 22.08.2014 година, с кандидати доц. д-р иня{. Александра Аванова
[ръннарова и гл. ас. А-Р ин>к. Ан>кел 1]ани 1_{анев.

9лен на научното }кури проф. д-р ин}к. 1{оста |1етров Ботпнаков,
кат.''Автоматизация на производството'', !,имикотехнологичен и
металургичен университет, €офия

Аналшзъуп нш пре0стпавенш7пе |па7перш(ьцц 3 а учас'пше в конкурса за ,,0оцен!п" на
0валцсоупа ксун0ш0ауп|1 е направен в азбунен ре0 нс' л!алкц!пе шл' !!л'ена.

|.Аоц. д-р иня{. Александра !!:[ванова [ръннарова

!.1.Р[оноерафшнен !пруо. 3а унастие в конкурса са представени единадесет научни
публикации равностойни на монографичен труд със заглавие "\4етоди за експлицитно
моделно предсказващо управление на линейни системи". |{убликациите са в

реномирани издания, като [ео[шге \о1ез |п €огпрш1ет 5с|епсе, 5рг|п9ег-!ег1а9, 1РББ
1гапвас1]опз оп Ац1огпа1|с €оп1го1, €оттрш1егз ап6 €}:етт1оа1 Бп91пеег|п9, \4о0е11п9,
16еп11[тса1|оп & €оп1го1 и материа]|и от научни форуми на 1РА€ и [БББ, ме}кду които ое
откроява Ргосее61п9з о[ 15-1ь 1гАс Рот16 €оп9гезз..{оц. [рънчарова е първи автор в
девет от единадесетте публикации. Броят настатиите в списаниясимлакт фактор е три'
като сумарният им импакт фактор е 3,654. |1убликацията означена като Б1.1 е глава от
книга' която има монографинен характер. \ я е лубликувана в [ес1шге }.[о|ез |п €огпрш|ег
3с|епсе, които ое индексират от 5соршз и 6оо91е 5с|'то1аг.

|.2.|!ршносш в .\4оно?рафшнншя тпру0: създаден е суб-оптима.'!ен метод за синтез на
експлицитен предск'шващ регулатор за линейни дискретни системи, лри наличие на
ограничения върху ут!равляващите въздействия и |1а променливите на състоянието.
Регулаторът предотавлява по части линейна функция на състоянието' дефинирана
върху квадратична ортогонална структура на пространство на състоянието' състояща се
от хипер-кубове; синтез на експлицитни суб-оптимални моделно предсказващи
регулатори за управле11ие на сепаратор за разделяне на газ от течност; разработен е
метод за структуриране на пространството на състоянието за целите на оинтез на
експлицитен моделно предсказващ регулатор; предло)кен е суб-оптимален метод за
синтез на експлицитен предсказващ регулатор за линейни дискретни системи о

ограничения, като регулаторът е дефиниран върху структура състояща се от хипер-
правоъгълници; по предходния метод е синтезиран екоплицитен суб-оптимален
моделно предсказващ регулатор за управление на сепаратор за разделяне на газ от
течност; разработен е о[[-1|пе алгоритъм за синтез на експлицитен предсказващ
регулатор в редуцирано пространство на състоянието; предло)кен е оп-11пе ,1'.тгоритъм за
избор в реално време на оптима-]1ния закон за управление от съвкупността от закони'
аооциирани с дадена област от редуцираното проотранство; предходният метод е
прило)кен за експлицитно предсказващо управление на лабораторен сепаратор за

разделяне на газ от течност; предло)кен е метод за синтез на робастен експлицитен
предсказващ регулатор за системи' описани с линеен дискретен модел с адитивна
неопределеност.



!.1.[1ублшкаццш в спецшалш3шрлнш научн'! цлз0ания ш3вън лаоноераф!1чн'!я !пруо.
Фбщият брой публикации представени извън монографичния труд е 40. 1ри от
публшткациите са на български език' а останалите 37 са на английски. 9етири от
публикациите са глави от книги' които имат монографинен характер. !ванадесет от
публикациите са в списания' а останалите 28 оа в оборници с трудове от престих{ни
конференции.\ри от научните трудове оа в списанияс импакт фактор, като сумарният
импакт фактор е 3,60].
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Ёаунните, научно-прило)кните и прило)кните приноси на доц'А.[ръннарова са в
следните направления:

0птимално управление процеси и обекти: предло)кени са четири подхода за
ре1паване на задачата за стохастично оптимално управление при на]1ичие |1а

параметрична неопределеност в математичния модел на обекта; разработен е
изчислителен а_'|горитъм за синтез на оптим,1лно управление при наличие на
неопределеност; предло)кен е !1"лгоритъм за синтез на оптимален по бързодействие
невронен регулатор чрез прилагане на |1ринцила на максимума на [1онтрягин;

разработени са два подхода (стохастинески и минимаксен) за синтез на оптимално
динамично управление на химикотехнологични процеси при наличие на параметрична
неопределеност в техния модел; на базата на невронен модел е извър1пена двумерна
оптимизация на процеса за получаване на пивни дро)кди; предло)кен е метод за
определяне на оптималните траектории на група от безпилотни самолети; г{редложен е
метод за оптима-]1но планиране на траекториите на агентите в многоагентна система
при осъществяването на нейната мисия'

€интез на експлицитни предсказващи регулатори: разработен е метод за синтез на
експлицитен предсказващ регулатор за нелинейни дискретни системи' описани в
пространството на състоянието' при наличие на ограничения нало}кени на
променливите на състоянието и на управляващите въздействия; синтезиран е
експлицитен стохастичен предсказващ регулатор чрез прилох{ение на метода на мулти-
параметричното нелинейно програмиране; разработен е метод за синтез на експлицитен
минимаксен предсказващ регулатор за нелинейни сиотеми лри на]1ичие на
неопределени параметри в математичния им модел; разработен е метод за синтез на
екоплицитен минимаксен предсказващ регулатор за нелинейни дискретни системи лри
нытичие на смущения, за които е известен единствено интервалът, в който те варират;

разработен е метод за оинтез на експлицитен предсказващ регулатор за системи, чиято
динамика се описва с невронен регресионен модел; разработено е експлицитно
субоптимално моделното предсказващо управление на нелинейни системи с дискретни
по стойност управляващи въздействия, където целта е регулируемите величини да
следват определено задание; предло)кен е метод за дуално експлицитно моделно
предсказващо управление на базата на модел на обекта от типа,,черна кутия''; направен
е преглед на методите за синтез на експлицитни моделно предсказващи регулатори за
нелинейни диокретни системи, основаващи се на ортогона]тно структуриране на
пространството на параметрите и тяхното прило)кение за оптима.,1но управление на
конкретни обекти; предлоя{ен е полу-експлицитен метод за ефективно разпределено
моделно предсказващо управление на взаимосвързани нелинейни оистеми.

€интез на системи за управление и матеп{атическо моделиране с невронни мре)ки:
предло)кен е интелигентен невронен регулатор с променлива структура, който се
състои от супервайзорна невронна мре)ка на горното ниво, която в завиоимост от
текущото състояние на обекта осъществява превклточване между два невронни



регулатора' диференциален и недиференци2!'1ен, р:шположени |1а долното ниво'
предло)кен е метод за синтез на робастен невронен регулатор за стабилизация на
съществено нелинейни технологични обекти при наличие на параметрична
неопределеност за тяхната динам|4ка. Робастният регулатор вклточва номинален
невронен регулатор и лока].|ен невронен регулатор; разглех(да се приложението на
аларата на невронните мрея{и за моделиране на динамиката на микробиологични
процеси; разработен е метод за синтез на робастен невронен регулатор за регулиране на
съществено нелинейни технологични обекти при на]|ичие на параметрична
неопределеност за тяхната динамика, който вкл}очва в структурата си.

[1рилоясение на методите за изследване на системите към екологични проблеми:
разработен е интегриран подход за количествена оценка на въздействието на емисиите
от производството на азотни торове върху здравето на хората и околната среда;
направена е оценка навлия|1ието на производството на азотни торове в България върху
околната среда и здравето на хората чрез прилагане на методологията за оценка на
жизнения цикъл ([||е €ус1е Аззезз:теп1); разработен е метод за количествена оценка на
четири алтернативни ре1пения за третиране на твърдите битови отпадъци;получени са
линейни регресионни модели за предсказване с един час напред на концентрацията на
озон във въздуха в гр. Бургас.

Разработване на |аусови модели: разработен е [аусов модел на лабораторен
сепаратор на газ от течност, който е обект с два входаи два изхода; разработен е метод
за получаване на адалтивни [аусови модели за предоказване на концентрацията на озон
във въздуха; представена е концепцията за 1оо16ох в среда \4а11а6 за моделиране на
динамиката на нелинейни стохастични системи чрез използване на [аусови процеси;
получени са модели' ооновани на [аусовите процеси' за предсказване о един час наг{ред
на концентрацията на озон във въздуха в центъра на гр. Бургас; синтезиран е

експлицитен стохастичен предсказващ регулатор за управление на лабораторен
сепаратор на газ от течност набазата на [аусов модел на неговата динамика.

Ёелинейно и разпределено моделно предсказващо управление: разработена е

система за нелинейно моделно предсказващо управление на рЁ; задачата за оптимално

регулиране на нелинейни системи с дискретни по стойност улравляващи въздействия е

решена чрез прилагане на подхода на моделното предсказващо управление; разработен
е метод за разпределено моделно предсказващо управление на нелинейни системи,
състоящи се от нелинейни взаимосвързани подсистеми' на които са наложени
ограничения както на управляващите въздействия, така и на променливите 11а

състоянието; синтезирано е моделно предсказващо управление за рЁ при на-'|ичие на
ограничения върху управляващите въздействия; предло)кен е метод за разпределено
моделно предсказващо управление на линейни взаимосвързани системи, при които
взаимодействията между системите се осъществяват чрез управляващите въздействия.

[1араметрична идентификация на определен клас роботи: €ъздаден е линеен метод
за параметрична идентификацияна въпросния клас роботи и е предло)кен нов метод за
оценяване на параметрите на роботите' при който нрез избор на подходящи дви>кеъ1ия

първоначалният нелинеен по отно1пение на параметрите модел ое представя като
линеен.

11роцедури за взеп{ане на ре|шение: разработени са стратегии за вземане на ре1пение
при определяне на степента на полезност на обектите в научно-изследователоките
комп}отърни мре}(и за ре1паването на конкретна научно-изследователока задача;
Разработена е софтуерна система за управление на разпределени оофтуерни обекти,
базирана на €Ф&БА-подхода (€огпгпоп Ф6.]ео1Речшев1 Бго1<ег Агс1т|1естцте): разработени



са концепция и алгоритми' основаващи се на соРвА-подхода за реализиране на
ме)кдународна научно-изследователска комп}отърна мрежа за търсене' предаване'
преработкаи съхранение на зъ|а\{ия в оредата на 1п1егпе1-1п1гапе1; задачата за синтез на
системи за управление е сведена до задача за вземане на ре1пение за избор ме}кду
ш1тернативни управляващи структури. Разработен е метод и подробен алгоритъм за
вземане на ре1пение при синтез на €А)/

1.5.!|шпошраншя на научнш!пе гпру0ове пре0стпавен'!3а учас'п,|е в конкурса

!оц'А.[рънчарова е представила списък с 194 забелязани цитата на трудовете' с които
участва в конкурса

!. 6. |ч е б н ш п о]и а2 (ъц о' пр е 0 с тпа в е н !.! 3 а уч асупше в ко н кур с а

3а уяастие в конкурса са представени следните унебни помагала

А. |ръннарова, "}правление на базата на модели'', унебншк по дисциплината
,'}правление на базата на модели'', за магистри от специалността ,,Автоматика и
информационни технологии"

А. |ръпнарова, "Фптимални и робастни системи'', 3апшскш о!п лекцш,! по
дисциплината ,,Фптима_г{ни, робастни и адалтивни сиотеми'', за магистри от
специалността ,,Автоматика и информационни технологии''' 80 страници' хтму-
€офия,2014'

}1двете унебни помагала са рецензирани и издадени' но нямат !5Б\ (155ш).

}чебникът ,,}правление на базата на модели'' вклточва оледните теми: основи на
моделното предск'шващо управление' устойнивост на системите с моделно
предсказващо управление; динамично матрично управление; предоказващо
функционално управление; обобщено предсказващо управление; моделно
предсказващо управление (й[{)/) на линейни дискретни системи в пространството на
състоянието точно еко[{лицитно мпу чрез мулти-параметрично квадратично
програмиране; лри6лизително експлицитно моделно предск.шващо управление на
линейни дискретни системи; моделно предсказващо управление на нелинейни
дискретни системи в пространството на състоянието; експлицитно мпу чрез мулти-
параметрично нелинейно програмиране; робастно моделно предсказващо управление;
моделно предсказващо управление на нелинейни системи на 6азата на невронни
модели; йоделно предсказващо управление на стохастични системи на базата на
[аусови модели; €истеми за управление с вътре1пен модел.

!екционните запиоки по ,'Фптима]111и и робастни системи" съдърх{ат следните основни
теми: линейни системи за управление в пространството на състоянието; управляемост'
наблтодаемост и устойнивост на системите за управление; линейно-квадратично
управление в отсъствие на ограничения; линейно-квадратично управление г|ри ны|ичие
на ограничения; оптима.,1но управление на нелинейни системи при наличие на
ограничения; видове неопределености в технологичните обекти и системи; методи за
статична оптимизациялри непълна информация; синтез на робастни €А!.
}чебника и лекционните записки са налисани на виооко професионално ниво.

!. 7.! о пъл н ц'пел н ш п о ка3 аупел ш

1.7.1'9чебна дейност. |[рез последните три академични години доц'А.[рънчарова е

водила два лекционни курса с магистри в специалност А||41 в хтму. Ръководила е

двама дипломанти и е съръководител на един успе1]1но защитил докторант.



|[реди споменатия период е водила още един курс лекции в [1й)/ и един кратък
лекционен курс (6н.) на докторанти в }ниверситета в )1унд, 1|1веция.

Бъз основа на г{редставения от доц.Ал.[ръниарова списък се ви)кда' че тя е изнесла 8

поканени лекции както следва: в [ермания -1,1-|1веция-1, €ловения-4иБългария-2.

Аоц'
А.[ръниарова е ръководила 2 наунно-изследователски проекта финансирани от Фонд
,,Ёаунни изследвания" (Фни) мон. Ёдиният е за българо-словенско научно
сътрудничество, а другият за българо-френско научно сътрудничество и е взела участие
в изпълнението на други 16 проекта.

1.7.3.,[1руги дейности. {оц'А.[рънчарова е член е на редакционната колегия на
списание ,,Автоматика и информатика", участва като член на йех<дународните
програмни комитети на 10 конференции и е рецензент за 9 международни слиоания.
|1редставени са документи за три награди, свързани с научната дейност на
доц.Александра [ръннарова.

!1.|л.ас. д-р инж(. Ан:кел [ани !анев
!!. 1. Р[о н о ер слф шнен !пру о.

Б качеството на монографичен труд е представена следната книга:

Ап]е| |.|тапеу. 0ев13п о[ 5уз1егпз о[ 5ув1егпз (5о5) _ а [ц!(!0!зс!р!!пац Арргоас}:.
[Амввкт Аса6е:т1с Рш611з}л|п9 ФАР). 15Б\: 978-з-659-45з20-5.5ааг6тшео[еп, 6еггпапу
201з.98 р. 1пс1.58 Ре[з.

[1од въпрос е дали съгласно $ 14 от допълнителните разпоредби на ||равилника за
придобиване на научни степени и заемане на академични длъ)!(ности (ппн€3А{)
в !,11\{]/ въпросната книга съответства на изискванията з^ монографичен труд в
частта: ,'...ш 3айл1!сш?пелно се основаво ш на научнш публшкацш'! на 0впора". Б
цитираната литература има само един литературен източник, който е с автор
гл.ас. А.[анев и това са лекционните му 3аписки по |олеми системи. 4б. [1апет, А.
[,ат9е-вссс!е 3ув!етп;. !-ес!шуе по!ев [п Р[аз!еув Бп3!пеег[п9 Ре9гее, А!| срес!ш!ф.
Рш\!1з!ое{ Бу [/€[$' 3о$а. 2010. ([п Бшфаг!ап).

1{нигата е посветена на нова мултидисциллинарна облаот в теория на системите, а
именно системите от системи (5о5). [я съдържа девет глави' в които последователно се

разгле)кдат: понятията за големи системи ([$5) и (5о5), разликите ме)1цу тях'
моделирането им и нере1пените проблеми при 5оБ; перспективите за изследвания на
системите от системи в академичната,индустриалната и военната области; основите на
моделирането и симулирането на 5о5; теорията на дискретно-събитийните системи
(ову5) и дискретно оъбитийни модели за $о5; прило){(ение на )Б!5 за тестване и
оценяване на моделиране и симулиране на 5о5; експериментш1ни рамки за тестване и
симулиране на Бо5; прилох{ение на оервизно ориентираната архитектура (5ФА) за
създаване на )Б!5 унифициран процес; интелигентна вирту&тна лаборатория !-[аБ о

цел моделиране и симулиране на 5о5; потенциа]1ните проблеми и недостатъци на

развитието системното инженерство (5о5Б).

! !. 2. [!р шно с 
'| 

в моноер аф шнн шя /пру о

1{нигата, представена за монографинен труд по своята същност е тематичен обзор за
проектиране на системи от системи (5о5), който е направен въз основа на екстрахиране
и систематизиране на знат1ия от 58 литературни източника. |1редставена е връзката и



приемствеността ме)кду големите системи ([55) и 5о5, като последните се разгле}кдат
като раз1пирение на [55. Анализирани са възмох(ностите на дискретно събитийните
модели за моделиране, тестване и оценяване на 5о5. |1редставена е софтуерната среда
!-[а6 за симулиране на 5о5. Анализира|1и са потенциа.,1ните проблеми и недостатъци
на методологията за създаване и тестване на 5о5. €ъдъря{ат ое методични приноси в

развитт4е на изложението' при което теоретичните постановки за моделиране и
симулация са доразвити до методика за проектиране и изследване на 5о5 в конкретна
софтуерна среда.

[!.1.!1ублшкацшш в спецшалш3'!ран'! научнш осз0аншя 
'!3вън 

-шоноерафцчншя упруо

[1редставените научни трудове са структурирани от гл.ас.А.1{анев както следва: статии
в специа!'1изирани реферирани слисания (1), наунни доклади на български език (11),

научни доклади на английски език на ме}кдународни конференции (111) и научни
доклади на английски език на национални конференции с ме}кдународно участие (1!).
Б група 1 оа представени 5 статии в специализирани реферирани слиоания' четирите от
които са в списанияиздавани в странатаи една е в международно слисания. Б група 11

са вкл}очени 12 научни труда на български език. (ъм {1] са отнесени 72 доклада
изнесени на мея{дународни конференции. Б група 1! са вкл!очени 7 доклада. Ама
представено Автороко свидетелство -}\ф з828 5 | 24.07 . \ 9 84

[оклади ||.4, 11.10 и 111.1 са [редставени в пълен текст, но не са отпечатани в
специализирани научни издания, а оа депозирани в |]А\1\А. !оклади 11.7, 11.11 и 1!.]
са представени в пълен текст' към тях са прило)кени програмите на конференциите на
които са изнесени, но на представените текстове на докладите липсва логото на
съответните конференции' което поставя под съмнение лубликуването им в сборниците
от научни трудове на конференциите' ако такива са издавани. Фстанаците доклади оа
отг{ечатани в пълен текст в специа!тизирани научни издания.

! !. 4. !!р шн о с ш в пу бл шкацш !1/пе ш3 въ н лоо н о ер аф шчн шя'пру о

Ёаунните' научно-прило)кните и прило)кните приноси на гл.ас. А.[анев са в
следните направления:

[1змервания, косвени изп{ервания: въз основа на косвени измервания се
възстановяват неизмерими температури по дискретни изчислителни схеми и с помощта
на филтър за динамична корекция; разработване на процедура за оценяване'
прогнозиране и адалтация на трудноизмеримите променливи' характерни за
стоманодобивните производства; приве)кдане на температурните измервания'
получавани от контактни термосензори към реатните физинески стойности на пещните
температури; диагностика на неточни измервания и корекцията на груби гре1пки при
нарастваща степен на сло)кност; адалтивно оценяване на неизмерими температури в

режим на реално време с използване на косвени измервания; обобщен оп-1|пе
алгоритъм за оценяване, предсказване и моделна адалтация в два различни мащаба на
времето.

€истеми за автоп{атично рецлиране: Азследвани са робастните свойства ъта

едноконтурни системи за управление' при получени параметри за настройка по
различни проми1]1лени методи; прило)кен е матричния подход за олисание и проектен
оинтез на каскадни системи за автоматично регулиране ((€АР); синтезирано е
оубоптимално управление на състоянието на каскадна система лри отчитане на
сингулярни параметрични смущения; получени са опростени в изчислително
отно1шение критерии за управляемоот и наблтодаемост на (€АР с различна структура
на еквивалентния обект и различни начини на формиране на управляващото



въздействие, предлох(ена е многоконтурна йерархинна каскадна система за
парогенератор в топлоцентралаи са прило)кени два подхода за синтез' чрез въвея{дане
на размити а_'{горитми в каскадна система е постигната виоока степен на робастност;
|\рилага се подходът на оингулярните смущения за получаване на нови субоптимални
управляващи алгоритми с автономни компоненти; ре1паване на задачата за безуАарно
превклточване на каскадните регулатори по време на стартиране на регулиращите
контури в ре}ким ''автоматично'' и ,,каокадно''; подобряване на каскадното регулиране'
чрез въве)кдане на интегриран размит а.'1горитъм; размитият а-]1горитъм е изследван за
опериране при номина.]1ен рех{им на иноталацията, при критични ситуации и безуАарно
превклточване при автоматично стартиране в каскаден ре)ким; синтез на многомерна
система за управление в пространството на състоянията за водонагревателна
инста-]|ация.

}правление на технологични съоръ}(ения: алгоритъм за управление на топлинния
режим на мощни електродъгови пещи; изследване на индустриалните горивни системи
по отно1пение на енергийната им ефективност и използвана автоматизация| всережимна
система за автоматично управление (сАу) за методични нагревателни пещи; а]|горитъм
за динамична оптимизация за управление на електродъгови стоманодобивни пещи
(вАп); за цех с електродъгови пещни агрегати за производство на стомана е ре1пена
задачата за масово обслух<ване относно координиране на мно)кество автоматично
наг{равлявани транспортни средства; за процеса на горещо ва]|цуване на стоманена
ламари|та в прокатния ,,€тан 1700" е използван съществуващ многосензорен софтуерен
датчик' като обратна връзка в контура на регулиране на мястото на човека-оператор и
прилагане на оценки в реа]'|но време на някои неизмерими параметри за качеството на
процеоа по подробни аналитични модели; прилагане на подобрени управляващи
структури за общата стратегии на управление в прокатния стан във вид на
координиращо и йерархинно многокаскадно управление на базата на съществуващите)
но неизползвани технически средства, два подхода за подобряване на контрола на
качеотвото в производството на,,€тан 1700" - използване на оценки в реално време на
неизмеримите параметри за качество на процеса, които да се получават по математични
модели и използване на съществуващ многофункционален комп}отризиран оензор с
модела на плоскостта на лентата в регулиращ контур на система за улравление с
подобрена функционш1на структура.

€офтуерни разработки: програмен а.'1горитъм на глобалната минимаксна стратегия за
оптимизация при непълна информация; прилагане на обектно-ориентираното
програмиране (ФФ|1) при симулационен анализ на реа.]1ни производствени процеси и
оистеми.

|олеми системи (!,$5) и системи от системи (5о5): ана]1из на приемствеността и
сходството ме)кду !55 и 5о5, сравнение на методите за проектиране и оофтуерен
инженеринг; представянето на методологични средства и конкретни функциона.]1ни
&тгоритми за получаване на приложни резултати, демонстрирането на двойнствената
природа на [55 от гледна точка на симулационното моделиране; ре1паване на
проблемите свързани с резултатите от опростяване на големи многосвързани системи.

[!.5.!]шгпшраншя нп научн,!!пе пору0ове преёстпавени 3а учасупше в конкурса

[л.ас.А.1]анев е представил информация за 5 цитата на трудовете' с които участва в
конкурса'

1!.6.|чебнш пол|а?ала, пре0стповенш 3а учасуп|.!е в конщрса

3а унастие в конкурса са представени следните унебни помагала



1.А.[анев, |олеми системи' }1екционен курс в спец. А]]41' йагистърска степен на
обунение. 15вш 978-954-465-04|-4.383 стр', }}4зд. )(|\4}, €офия. 2010.

2.А.[анев, Автоплат1|з^ц11я на технологични процеси. Р1етодично ръководство за
курсово проектиране и лабораторни упра}кнения. 15Б\ 918-954-465-044-5. 180 стр.,
||4зд. {,1!1}, €офия. 201];.

3.А.{анев, [олеми системи. 11екционно унебно поообие за \4агистърския курс към
спец. А1,11 (Блектронен унебник). }}4нсталация в (,айта за електронно обунение на
хтму, \4одул за електронно обунение по |1роект 39 на €ветовната банка,2004-2005
год. !,1й}' }:ттр://е1ве.шс1тп.е0ш, 2007 ' Ёе лош е !]3вес/пно унебншкьтп ёа ш;па е-1^$^$|/

4.{ифрово управление на технологични процеси, |!од редакцията на проф. 1\{.

{,адэкийски, }небник написан в рамките на проект твмРш5 ]вР з645192_94. А.1-{анев е

написал точки з.4,7'2,7.з,70.7, \0.2' 10.3, 10.4 и 10.5 с общ обем от 99 страници.
!1звесупно л!ш е' не унебнш!(ь!п е пр'!еуп оуп $!ееу!п9 €отптп|1/ее нш проекп'а' но не е
шз0а0ен ш нял!а пр'!].икен 0оку'шентп за рецентшранеупо [|1у ш прше/\4ане 3а шз0лване.

Бклточеният в ',[олеми системи" унебен материа,'1 е подбран много добре. Разглея<дат
се основни лонятия, математични модели' редукция на моделите' управляемоот'
наблтодаемост и устойнивост, декомпозиция и методи за управление на големите
системи' йерархинно и координиращо управление в големите системи'
децентрализирано управление' интегрирани системи за управление' интелигентно
управление' мониторинг и диагностика |1а големите сиотеми. Бклгочени оа и

управление на големи химикотехнологични системи, съвременни концепции при
управление на големите системи и симулационното им моделиране. )1екционният курс
е напиоан на високо професионално ниво и едновременно с това е разбираем. 3а това
спомагат охемите и фигурите пояоняващи изложения унебен материа.]1' а също така и
вклточените примери на реални процеси и съоръх{ения от индустрията. (ъм всяка глава
са вкл}очени контролни въпроси.

\4етодинното ръководство по ,,Автоматизация на технологични процеси" вклточва 23

упра)кнения' р€шделени в две части' като първата част е съставена от два раздела.
|1ървата част е озаглавена,,Ёастройка на €АР с линейни регулатори". Б първия раздел
са вклточени 5 упра:кнения' свързани с изследване на обекта за управление и
идентификацията [у, а във втория раздел са вклточени 5 упрая{нения третиращи
настройкатана линейни регулатори в едноконтурна €АР и качеството на регулиране с
линейни регулатори в едноконтурна €АР. Бторият ръздел вкл!очва 9 упрая<нения и е

озаглавен ,,}правление на основни технологични процеси". |ематиката на вкл}очените
в ръководството упра}кнения съответстват на унебния материал преподаван на редовни
и задочни студенти от бакалавърската степен на специалността "Автоматика и
информационни технологии'' по дисциллината "Автоматизация на технологични
процеои'' част 1 и 11. Фт методична гледна точка ръководството е структурирано'
напиоано и оформено много добре и е резултат от дългогоди1пен опит на гл.ас.А.1-{анев,
натрупан от провеждане на лабораторни упра)кнения със отуденти и ръководството на
курсов проект'

! 1. 7.! опълн !1п'елн ц по ка3 а7пел,|

1'7.1.}чебна дейност. |1рез последните три академични години гл.ас.А.!анев е водил
общо 5 лекционни курса - два с магистри и три с бакалаври.

|1реди споменатия период е водил още 1 6 други курса лекции в различните форми на
обунение в )(1]\:1}, за което оа представени съответните документи.



[л.ас.А.1]анев е ръководил два договора финансирани от Ё||4€ при !,1й9 и един
индивидуа]|ен [БйР1-}5 проект и е взел участие в изпълнението на други 19 проекта.

[л.ао.А.1]анев е предотавил документ за внедряване в колектив на Асутп на

методична пещ ]',{ч3 към €тан 1700гв ,,1{ремиковци" Ад и самостоятелно внедряване на

йерар*инна каскадна система за управление на топлинните процеси в нагревателна
пещ на €тан 1700[Б ,,1{ремиковци" А!.
1.7.3.!руги дейности. |1редставен е документ за една награда на колектив' в който

участва гл.ас.А.[анев за постигнати същеотвени резултати лри разработване на научно-
изследователски проект.

(оличествени показатели на двамата кандидати въз основа на представените
материали за участие в конкурса за ,'доцент''

\[о Бид дейност [оц. Александра [ръннарова |л.ас. Анэпсел [анев

Боой 3абеле:кки Брой 3абеле>кки

Р1онографичен труд
(€ъгласно член 41 (2) т.3
п!1нсзАд в [1Р1})

11 губликации

равностойни на
монографинен труд

1* (нига издадена в

нуя<бина (15Б\: 978-з-
659-45з20-5)
*) Фстава открит
въпроса за изпълнение
на $ 14 на [1|[Ё€3А! в

хтму
2 [-лави от книги 5 Аздадени

€умарният обем е 81 стр.

-)
(татиив списания с импакт
фактоо

6 €умарен импакт фактор:
1,261

6* *) €ъгласно нл.41 (5) от
ппнсзАд в {1\4}

4 €татии в описания без
импакт фактоо

5 5

5 Ёаунни трудове отпечатани
в пълен текст в матери2ш1и на
ме)кдународни ко нференции
и симпозиуми в чух<бина

21 10

6 Ёаунни трудове отпечатани
в пълен текст в материа.1и на
ме)кдународни конференции
и симпозиуми в България

) 2

1 Ёаунни трудове отпечатани
в пълен текст в матери2ш]и на
конференции и симлоз|цми
с ме)кдународно участие в

България

9 1

8 [1аунни трудове отпечатани
в пълен текст в матери:ш1и на
национ'!_пни и ведомствени
конференции и симпозщ/ми

2 6

9 [[4зобретения 1 Авторско свидетелство
з82в5|24.07 .1984

10 €умарно 2-9
(€ъгласно член 41 (2) т.4 и
(5) от 11пнсзАд в )(1Р1})

51 з1



11 1{итирания на научните
трудове
(€ъгласно член 41 ({) и (5)
от |111Ё€3А{ в [[[9)

194 5

\2 Брой унебни помагала
(€ъгласно член 41 (2) т.6
п|1нсзАд в !,11\[!г)

2*

}чебник и лекционни
залиски.
Рецензирани са и
издадени, но нямат 15Б\
(1$5ш)

2+1*
+1**

1')1екционен курс (15вш
918-954-465-041-4)
2.\,1етодин но ръководство
(т5вш 91 8-9 5 4-465 -0 4 4-5)
*) Блектронен унебник.
Ёе ми е известно да и\,1а

е-{55\
**) 9аст от 2 глави * 1

цяла глава от унебник
написан в рамките на
твмР{-]5 ]РР з645192-94.
€умарен обем 99 отр.
неиздаден

13 }!екционни курсове в
последните три академични
години
(€ъгласно член 41 (2) т.7 от
ппнсзАд в )(1[{{9)

2 5

14 }частия в договори с фирми,
дър)кавни и ме)кдународни
организации
(€ъгласно член 41 (2) т.8 от
п]1нсзАл в )(1[г19)

18 Ръководител на два
договора финансирани от
Фни-мон

21 Ръководител надва
договора финансирани от
БА€ при хтму и един
и 11 диви ду ален 1Б1у1Р1] 5
проект

зАкл!очвниш,
1.Ёаунните трудове и на двамата кандидати, участващи в конкурса за заемане на
академичната длъх{ност ,,доцент" по професионалното направление 5.2.
Блектротехника' електроника и автоматика (Автоматизация на производството)
съответстват на тематиката на конкурса.

2.|1рилагайки 9л.41 (4) от ппнсзАд в {1\4} към броя на представените научни
трудове иуяебни помага]1а за участие в конкурса, считам, че и дваматакандидати оа
изпълнили минималните количествени показатели на 9л.41(3) за заемане на
академичната длъ)кност,'доцент".

3.Бъз основа на изло)кеното в настоящото становище предлагам следното класиране на
кандидатите:

1.Аоц.д-р ин}к. Алекоандра ||4ванова [ръннарова

2.Рл'ас.д-р инх<. Ан:кел (ани 1{анев

€офия, 3.0\.20\4г. проф д-р ин)к. коста Ботпнаков

9лен на научното )кури


